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I. FECHAS
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FECHA DE ACTUALIZACION: MAYO 2002

I1. DATOS DE IDENTIFICACION.

NOMBRE DE LA MATERIA: LABORATORIO DE CIRCUITOS
: LOGICOS
OBLIGATORIA
CLAVE: ' MAQ-456
DEPARTAMENTO QUE LA IMPARTE: MAQUINARIA AGRICOLA
NUMERO DE HORAS DE TEORIA: 0
NUMERO DE HORAS DE PRACTICA: 4
NUMERO DE CREDITOS: 4

CARRERA (S) EN LA (S) QUE SE IMPARTEN: INGENIERO MECANICO
AGRICOLA

PREREQUISITOS: Célculo Diferencial e Integral DEC-405. Mecénica de
Fluidos MAQ-437, MAQ-438 Neumética.
III. OBJETIVO GENERAL.

Conocer las herramientas para realizar la unién que existe entre la teoria y las

aplicaciones de los circuitos 16gicos, disefio y sintonia de controladores simples y
planteamiento de estrategias de control bésicas.



1V. OBJETIVOS ESPECIFICOS.

e Introduccién a la.Ingenieria de circuitos 1dgicos de control.

e Establecer modelos lineales de sistemas fisicos simples a partir de las
leyes que describen su comportamiento.

e Conocer las técnicas de sistemas de control légico con componentes
Electrénicas, Eléctricas, Neumaticas, Hidraulicos, Circuitos ldgicos
secuenciales y controladores programables.

V. TEMARIO.

CAPITULO I. INTRODUCCION
1.1  Introduccidn a los circuitos 16gicos de control
12 Algebra Booleana
1.3 Lenguaje bésico
1.4 Funciones Booleanas
1.5  Definiciones
1.6  Métodos de expresion de las funciones

CAPITULO II. BLOQUES LOGICOS
2.1  Bloques logicos
2.2 Interconexién de bloques
2.3 Planteamiento de expresiones
2.4  Disefio de circuitos
2.5  Memorias

CAPITULO II. SISTEMAS DE CONTROL LOGICO CON COMPONENTES
ELECTRONICOS Y ELECTRICOS.
3.1 Introduccion.
3.2 Componentes electrénicas.
3.3  Componentes eléctricas.
3.4  Simbolos de bloques 16gicos electrénicos y eléctricos.

CAPITULO IV. SISTEMAS DE CONTROL LOGICO CON COMPONENTES
NEUMATICAS.
4.1 Introduccién
4.2  Valvulas todo-nada
4.3 Valvulas de vias
4.4  Otras componentes neumaticas
4.5  Construcciones de funciones Booleanas con componentes neumaticas
4.6  Ejemplos de disefio utilizando componentes neumaticas
4.7  Ejercicios

CAPITULO V. SISTEMAS HIDRAULICOS.
5.1 Introduccién
5.2 Componentes hidraulicos
5.3 Ejemplos de disefio
5.4



CAPITULO VI. METODOS DE MINIMIZACION.
6.1 Introduccion. ]
6.2 Formas de las funciones Booleanas.
6.3 Conceptos generales en la minimizacién.
6.4 Métodos de minimizacién utilizando mapas de Karnaugh.
6.5  Métodos de minimizacién utilizando el método de Quine Mc Cluskey.

CAPITULO VII. SISTEMAS DE NUMEROS Y CODIGOS.
7.1 Sistemas de numeros.
7.1.1 Sistema decimal.
7.1.2 Sistema binario.
7.1.3  Conversién de decimal a Binario.
7.1.4 Conversion de Binario a decimal.
7.2 Cédigos.
7.2.1 Cébdigo binario decimal.

CAPITULO VIII. OPERACIONES ARIOTMETICAS EN EL SISTEMA BINARIO.
8.1 Introduccién
8.2 Suma binaria y sumadores.
8.3  Resta binaria.
8.4 Multiplicacién y divisién binaria.

CAPITULO IX. CONTROLADORES PROGRAMABLES
9.1 Introduccion. ’
9.2 Descripcion de controladores programables.
9.3 Caracteristicas operacionales.

EVALUACION:

ASISTENCIA ) 10%
PARTICIPACION 10%
TAREAS 15%
TRABAJOS EN GRUPO  10%
EXAMEN 55%
TOTAL 100%

NOTA-:

LOS EXAMENES SERAN UNA SEMANA DESPUES DE
TERMINAR CADA CAPITULO.
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